
Narzędzia wspomagające projektowanie
CACSD – Computer-Aided Control System Design
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Matlab (Control System Toolbox) Zadania informatyczne

1. Identyfikacja modelu 

na podstawie odpowiedzi skokowej 

2. Analiza przebiegu (parametry) 

3. Wskaźniki jakości

4. Realizacja algorytmu PID

1. Blok PID + PID Tuner

2. Proste funkcje 

• feedback

• pidtune

• step, stepinfo

3. SISO Design
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Go = R *G
Gz  = feedback(Go,1)
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wyY1 = feedback(G1, G2)
wyY = wyY1* G2



Przykład 1: obiekt = 1/(s+1), regulator = Kp + Ki/s funkcja pidtune

2W Simulinku: blok PID + PID Tuner



Przykład 1: obiekt = 1/(s+1), regulator = Kp + Ki/s funkcja pidtune

3W Simulinku: blok PID + PID Tuner

Definicje 

parametrów 

Overshoot = (SettlingMax – xk)/(xk-xp) *100%



Przykład 2: obiekt = 1/(10s+1)*exp(-s), regulator = Kp + Ki/s funkcja pidtune
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