
Proste układy mechaniczne
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1) Opis działania układu za pomocą idealnych elementów

2) Punkt bilansowania sił 

3) Bilans sił  [N]

Założenie – jeden kierunek działania sił
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Proste układy mechaniczne
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Proste obwody elektryczne
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Proste obwody elektryczne

1) Opis działania układu za pomocą idealnych elementów

2) Niezależne oczka i węzły

3) Bilans napięć w oczkach obwodu i/lub prądów (ładunków) w węzach [V, A] 
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Układy elektryczne i mechaniczne
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Analogia układów mechanicznych i elektrycznych
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Analogia cieplno-elektryczna
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Analogie układów cieplnych, elektrycznych, mechanicznych, hydraulicznych
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Maszyna analogowa (analogowa maszyna licząca)

Zastosowania analogii

Modele analogowe



Analogowa maszyna licząca (maszyna/komputer analogowy)



Zastosowania analogii

Przeniesienie wiedzy (doświadczenia, metod) 
- uwaga na ograniczenia (zakres analogii)
- analogia – podobnieństwo (nie identyczność)

Uogólnienie 
- teoria sterowania


