
„Modele dynamiki układów fizycznych” – korekta (26.10.2022) 

1) Rys 1.1 (str.4) zmiana lewej części rysunku 
jest:  
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3) Wzór I.18 (str.15) jest:   tm
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  ma być:   tm
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4) Rys 2.1 (str.16) zmiana w części „d” rysunku 
jest:  
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5) Kryterium Hurwitza 
jest: 
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Uwaga: Wzory są poprawne, ale dla 
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6) Wzór I.32 (str.19)  
jest: 
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oraz kolejne za tym wzorem 
jest:  
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7) Rys 2.2 (str.22) zmiana rysunku „a” 
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8) Wzór I.191 (str.47) jest: k
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9) Wzór I.131 (str.54) jest: 
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10) Tabela 5.1 (str.94) zmiana na pozycji 6 (schematy w kolumnie 2) – ma być 
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Zmiana kolejności 
węzłów sumacyjnych 
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11) (str.106)  
 jest: „Metoda daje największe błędy w zakresie niskich częstotliwości” 
        ma być: „Metoda daje największe błędy w zakresie wysokich częstotliwości” 

12) W zdaniu przed wzorem I.190 (str.97)  
 jest: „… dla obiektów inercyjnych astatycznych …” 
        ma być: „… dla obiektów inercyjnych  …” 

13) Wzór II.60 (str.128) jest: 
sRL

RsL 
...   ma być:  
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sRL
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14) Wzór II.62 (str.128) jest: sRL...    ma być:  RsL ...  

15) W zdaniu po wzorze III.165 (str.245)  
 jest: „przy czym objętość komory V1(t)= V10+Ax(t) …” 
        ma być: „przy czym objętość komory Vk(t)= Vk0+At x(t) …” 
  

 
Uzupełnienia: 

16) Tabela 2.2: „decyduje o” (w prawej kolumnie) 
jest: o uchybie ma 

być: 
stanie ustalonym 
(w układach regulacji o uchybie) 

17) str.133 
 jest: prędkość kątową (t) [rad/s, zapisywane w sposób uproszczony jako s-1] 
       ma być: prędkość kątową (t) [rad/s] (lub prędkość obrotową n(t) [obr/s =s-1], gdzie =2πn) 


