Systemy dynamiczne — Lista 6

Transformacja Z i jej wiasnosci®

Maciej Filinski

Zadanie 1. Zweryfikowa¢ nastepujace wtasnosci transformacji Z:
a) Tp1=2X(2) — zxq
b) 3o za-iyi=X(2)Y (2)

c) Tn1=271X(2) + 1py

Wyznaczy¢ transformate dyskretnego impulsu Diraca 6,, oraz dyskretnego skoku jednostko-
wego 1,,.

Zadanie 2. Rozwiaza¢ rownanie réznicowe:

a) Yn + SYn_1 + 6Yn_o = uy, + 3u,_1, gdzie y_1 =2, y_o = 3 oraz u,, = 0,
b) Yn + 2Un—1 + Yn—2 = 2uy, + Uy_2, gdzie y_1 =0, y_o = 1 oraz u, = 0,

C) Yn + 3Yn-1— Yn—2 = Up, gdzie y_1 =0, y_o = 0 oraz u,, = 4,
d) Yn — 2Un—1 + 3Yn—2 = Up_1 + 3Uy_o, gdzie y_; = 2, y_o = 3 oraz u, = J,
e) Yn + 6Yp_o = Up + Up_1 + Up_o, gdzie y_1 =1, y_o = 1 oraz u, = o,

£) Yo+ Yn-1 — AYp_o = —uy + uy_1, gdzie y_1 =0, y_o = 0 oraz u,, = o,

g) Yn — Yn_1 = Upn_1, gdzie y_1 = 2 oraz u, = o,

*Na podstawie list Prof. dr hab. Wlodzimierza Greblickiego



h) Un + 2yn—l — Yp—2 = Up + %un—lv gdZie Yy-1= 17 Y—2 = 1 oraz Up = 1n
i) Yn + 3Yn_1 — 3Yn_2 = Up — Up_1, gdzie y_ 1 = =2, y_o = —3 oraz u,, = 1,
J) Yn — 3Yn—1+ 2Yp_2 = Uy, — uy_1, gdzie y_1 = —1, y_o = % oraz u, = 1,

Zadanie 3. Wyznaczy¢ odpowiedz impulsowa i skokowa systemu o transmitancji

a) K(z):m k) K(Z):(sz)%
b) K(2) = cripers D) K(2) = g
¢) K(2) = sy m) K(2) = e
d) K(2) = 55 n) K(2) = g
e) K(2) = 25 0) K(2) = =5
£) K(2) = 125 p) K(2) = oifiery
8) K(2) = Grrmins) ) K() = ey
h) K(2) = crtees 1) K(2) = o5
i) K(2) = ity $) K(2) = iy
D) K(2) = ey O E—




