Systemy dynamiczne — Lista 3

Stabilnos¢ systemow ciggtych
Maciej Filinski

Zadanie 1. Stosujac twierdzenie o znaku wspoétczynnikow oraz twierdzenie Hurwitza

zbadaé stabilnos¢ ponizszych systemow, oraz okresli¢ ich wzmocnienie w stanie ustalonym:

a) K(s) = o d) K(s) = grbesy 8) K(5) = mrb

b) K(s) = m e) K(s) = 554+4s3+1352+25+1 h) K(s) = m

c) K(S):m f) K(s) = 5 i) K(S):m
Zadanie 2. Dla jakich wartosci parametru k; i ko system K (s) = % jest stabilny?

Zadanie 3. Wyznaczy¢ transmitancje zastepcza uktadu: oraz zbada jego stabilno$¢ w

u(t) K(s) yg)

funkcji k, jezeli K(s) = zr—-

Zadanie 4. Wyznaczy¢ transmitancje zastepcza uktadu: Przyjmujac Ki(s) = k oraz
Ka(s) =

1 1, . . , . .
772577 okresli¢ warunki stabilnosci systemu oraz:

a) Zbadaé¢ uchyb w stanie ustalonym przy pobudzeniu skokiem jednostkowym,
b) zbadaé uchyb w stanie ustalonym przy pobudzeniu sygnatem w(t) = t1(t)

1



L(UN?_} K(s) P> K(s)

Powtorzy¢ dla:

a) Ki(s) =k/s i Ky(s) =

1
5242s+1

b) Ki(s) = ks i Ky(s) = ok

$242s+1



