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4.2) SISO Design
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4.3) SISO Design
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4.4) SISO Design
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5.2) SISO Design (strojenie)
= PID Tuning
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5.2) SISO Design (strojenie)
PID Tuning
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5.3) SISO Design (strojenie)
IMC Tuning
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5.4) SISO Design (strojenie)
LQG Synthesis
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5.5) SISO Design (strojenie)
Loop Shaping
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Target open-loop shape (LTI): _tﬁ{l,[l,l]]

Desired controller order:
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SISO Design (obiekt LTI)

Zastosowanie:

- definicja modelu obiektu (LTI)

- definicja:
-wybor uktadu regulacji (architektura),
-wybor typu regulatora

- automatyczny dobor nastaw
-wybor metody (ograniczenia)

- strojenie graficzne (optymalizacja)



