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Simulink -> Continous -> PID Controller

Matlab + Simulnik

PID Controller (2DOF)



Simulink Control Design -> PID Tuner

Matlab + Simulnik + Simulink Control Design
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1.1

„Tune...” :
• linearyzacja
• wyznaczenie wstępnych nastaw
• obliczenie wskaźników jakości
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1.1

4) osiągnięcie zadanego wskaźnika

tr ts

Sprawdzić
definicje
wskaźników
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4) osiągnięcie zadanego wskaźnika
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5) zastosowanie nastaw
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http://www.mathworks.com/help/slcontrol/ug/designing-controllers-with-the-pid-tuner.html
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Reference tracking
Przebieg zmiennej procesowej (wyjście obiektu)
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Controller effort
Przebieg zmiennej sterującej (wyjście regulatora)
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Input disturbance rejection
Tłumienie zakłóceń wejściowych
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Output disturbance rejection
Tłumienie zakłóceń wyjściowych
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Open-loop
Układ otwarty
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Plant
Obiekt


